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HF-TEIL

Der 2G 51A ist ein Linearverstdrker einschlieflich Netzstrom-
versorgung und Antennenrelais, der in der Lage ist, im 2m-Ama-
teurband das Sendesignal eines Steuersenders linear auf ca.
250 W zu verstidrken. Als Verstirkerrdhre findet eine Tetrode
mit 150 W maximaler Anodenverlustleistung Verwendung. Diese

Réhre ist fiir Druckluftkihlung ausgelegt.

Vor den Gitterschwingkreis ist ein bis ca. 50 Watt belastbares
Diampfungsglied geschaltet. Die Kopplung zwischen Dimpfungs-
glied und Gitterkreis ist von der Frontplatte aus einstellbar
(Gitter). Dadurch konnen die unterschiedlichsten Steuerlei-

stungen verarbeitet werden.

Der Anodenschwingkreis ist als symmetrische Lecherleitung auf-
gebaut und kann durch einen Schmetterlings-Drehkondensator von
der Frontplatte her abgestimmt werden. Die Auskopplung der HF-
Leistung erfolgt induktiv, wobei ein Serienkondensator eine
genaue Anpassung an den vorhandenen Antennenwiderstand er-
laubt. Das HF - Teil ist vollkommen abgeschirmt, um die unkon-
trollierte Abstrahlung von HF zu vermeiden.

STROMVERSORGUNG

Aus den zwei Transformatoren der Stromversorgung werden alle
zum Betrieb ndétigen Spannungen gewonnen. Die Anodenspannung
summiert sich aus 5 mal ca. 400 V Gleichspannung. Diese Anord-
nung erlaubt bei Bedarf eine stufenweise Reduzierung der Ano-
denspannung. Die Schirmgitterspannung wird der chassisnidchsten
Teilanodenspannung entnommen und {iber ein Siebglied besonders
brummfrei gemacht. Eine negative Gleichspannung dient als Git-
tervorspannung fiir das Steuergitter. Der Ruhestrom der Roéhre
148t sich mit einem Einstellregler auf den Sollwert von 60 mA
einstellen. Dieser Einstellregler befindet sich in der Mitte
der Platine auf der Unterseite des Gerédtes.



WARTUNG

Die Wartung der Endstufe beschridnkt sich im wesentlichen auf
R6hrenwechsel und Pflege des Kithlsystems.

Zum R6hrenwechsel mufl die Gehduseoberseite wund das Lochblech
vom Anodenraum entfernt werden.

Vorsicht Hochspannung!
2000 V !

Vor dem Uffnen des Gehduses ent-
fernen Sie die Verbindung zum
Netz und priifen die Spannungs-
freiheit des Gerdtes durch Kurz-
schliefen der Anodenspannung !

Durch das seitliche Loch 148t sich mit einem Schraubenzieher
das Spannband um den Anodenkiihlkérper 18sen und abheben. Die
Réhre kann jetzt entfernt werden. Bei Einsetzen einer neuen
R6hre muB darauf geachtet werden, daf die Filhrungsnase am Mit-
telstift richtig in die Fassung eingesetzt wird und der Ke=-
ramikring etwa 1 mm tiber den unteren Rand des Kihlkdrpers
reicht. Danach wird das Spannband wieder eingesetzt. Zur aus-
reichenden Kithlung muB der Réhrenkiihlkérper einschlieBlich
Kihlrippen staubfrei sein. Dies ist nach 500 Stunden Betrieb
oder halbjihrlich durch Ausbau der R&hre zu prifen. Bei Ver-
staubung 148t sich die gesamte RShre mit Wasser und den iibli-
chen Haushaltssplilmitteln leicht reinigen.



MESS-STELLEN

Zwei Dbeleuchtete Mefinstrumente erlauben eine gute Uberwa-
chung der richtigen Arbeitsweise.

Ein Instrument zeigt den Anodenstrom an, wdhrend das andere
wahlweise den Gitterstrom ( bis 30 mA ), die Ausgangsleistung
(relativ) oder die Anodenspannung (bis 3 kV) anzeigt. Die ent-
sprechenden Bereiche werden durch den Schalter rechts unten
auf der Frontplatte (IG HF UA) eingeschaltet.

SENDE-EMPFANGS-SCHALTUNG

In Stellung E des FES - Schalters schaltet das Antennenrelais
auf Durchgang fiir Senden oder Empfang. In Stellung S dagegen
wird die Sperrspannung an der Réhre reduziert, so daB der Ru-
hestrom flieBt. Gleichzeitig schaltet das Antennenrelais die
Endstufe zwischen Steuersender und Antenne. In Stellung F kann
der letztgenannte Schaltzustand {iber eine an der Riickseite be-
findliche Buchse, z.B. vom Steuersender her, ausgelést werden.
In Sendestellung zeigt eine gelbe Lampe den Betriebszustand
an. Bei Uberschreiten der zuldssigen Ansteuerung (Gitterstrom)
wird diese Lampe wesentlich heller.

SCHUTZSCHALTUNGEN

Die Transformatoren werden gegen Uberlastung durch netzseitige
Absicherung mit 3 Amp. geschiitzt (Automat, gleichzeitig Netz-
schalter). Durch einen Bi-Metall-Schalter wird bei Uberschrei-
ten der zuldssigen Kihllufttemperatur die Endstufe aus- und
der Steuersender direkt zur Antenne durchgeschaltet. Sobald
eine zuldssige Temperatur erreicht wird, schaltet sich die
Endstufe wieder automatisch zu.

ROHRENKUHLUNG

Die RShre 2G 150A bendtigt zur Abfiihrung der 150 W Anodenver-
lustleistung Druckluft, die ein Radialliifter erzeugt. Bei Er-
satz der Originalrdhre durch andere mechanisch gleiche Typen
ist zu beachten, daB die maximal abfiihrbare Verlustleistung
vom Lifter bestimmt wird und etwa 250 W betrigt.



ANSCHLUSSE

An der Riickseite des Gerdtes sind alle notwendigen Anschlufi-
buchsen angebracht. Antenne und Steuersender werden {iber 60-
Ohm-Kabel mit den SO 239-Buchsen verbunden, wobei die Antenne
an die obere der beiden Buchsen gehort.

Die Fernumschaltung der Endstufe von Empfang auf Senden ist
tiber die Tobu - Buchse méglich, wenn der FES - Schalter an der
Frontplatte auf F geschaltet ist. Erdung des Innenleiters der
Buchse schaltet die Endstufe auf Senden. In Empfangsstellung
liegen am Innenleiter etwa -140 V Sperrspannung.

Die Endstufe kann dauernd in der Antennenleitung eingeschleift
bleiben, da das Antennenrelais im stromlosen Zustand Eingang
und Ausgang der Endstufe miteinander verbindet.

Die Betriebsdaten der Endstufe sind:

Anodenstrom ohne Ansteuerung: 60 mA
FM, SSB, CW: Anodenstrom bei Oberstrichleistung: 250 mA
AM: Anodenstrom bei Mittelstrichleistung: 150 mA

Die Ansteuerung ist mit dem Regler "Gitter'" auf diese Werte
ungefdhr einzustellen. Die Ausgangsleistung betridgt dabei:

FM, CW: ca. 250 ... 300 Watt
AM: ca. 50 ... 75 Watt
SSB: ca. O ... 250 Watt, je nach Aussteuerung



Grenzdaten (f = 450 MHz)

max. 2000 V

U

A

IA = max. 250 mA

PA = max. 150 W

UGz = max. 400 V

RG2 = max. 30 k-Ohm
--UG1 = max. 250V

PG1 = max. 2 W

RG1 = max. 100 k-Ohm
UF/KM = max. 150 V

flr AGZ-Modulation

UA = max. 1500 V

IA = max. 200 mA
Betriebsdaten

als Linearverstidrker (A3J, Sprachaussteuerung f = 145 MHz)

Uy = 1000 1500
Ug, = 350 350
Uy -55 -55
R, = 1650 3000
Ugim = O 50 0 50 0
I, =100 250 80 250 60
I;, = O 10 0 8 0
Pops ™ @ 1,75 0o 1,4 0
P,y = O 120 0 215 0

1) Alle Kathodenanschliisse miissen beschaltet werden.
2) Leistung beim Scheitelwert der Hiillkurve (PEP)

2000
350
~55

4350

50
250

1,4
300

Ohm

mA
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